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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicz@ST) s wymagania
dotyczice wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi oh@wpcs podstaw
opracowania szczego6towe] specyfikacji technicznej (SSTgsowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robéa drogach krajowych.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach wojewdmdizk
powiatowych i gminnych.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do rob6t furefdowych i
zwigzanych z wykonaniem instalaciji.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drogejaiuja:
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,
¢) budowe nasypéw drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu radego lub z
gruntu antropogenicznego spetgizd warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta €& wykopu, ktéra jest ograniczona korpdrogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rzdnej robét
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypséredni - nasyp, ktérego wysosdjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdkgrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wod matej nédnosci, charakteryzujcy sic
znacznym i dlugotrwatym osiadaniem pod agbeniem.



1.4.11. Grunt nieskalisty - kdy grunt rodzimy, nie okrdony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gjany o nieprzesustych blokach,

ktérego probki nie wykazgj zmian obgtosci ani nie rozpadaj si¢ pod dziataniem wody
destylowanej; majwytrzymala¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow

wybuchowych albo nagzlzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, zoote w obebie
pasa robét drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypoévwgzomle poza pasem
robét drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania Ilub skladowania (odwiezienigjuntéw
pozyskanych w czasie wykonywania wykopdw, a nie wykoraygth do budowy nasypow
oraz innych prac zwzanych z tragdrogova.

1.4.16. Wskanik zagiszczenia gruntu - wiellkd charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu, okrélona wg wzoru:

I, =P
pds
gdzie:
Ps - Oestas¢ objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12
[91, (Mg/m?),
Pss - maksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotéw

optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], ®&lua do oceny zagpzczenia
gruntu w robotach ziemnych, (Mg/n

1.4.17. Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow
niespoistych, okréona wg wzoru:

U= dﬂ
le
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
di - s$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu, okrélona wg wzoru:

I, = E,
0 E1
gdzie:
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym gitesiiu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym ateniiu badanej warstwy

zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].
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1.4.19 Geosyntetyk - material stosowany w budownictwie drogowymtwarzany 2z
wysoko polimeryzowanych witokien syntetycznych, w tym teyw termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych, chkteryzugcy sic miedzy innymi
duzg wytrzymaldicig oraz wodoprzepuszczaléwsa, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-
EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmygj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georuszty, geibsi
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymiiNd[DL3].

1.4.20. Pozostate okrdenia podstawowe gszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.QWymagania ogdélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0go6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Podziatl gruntow

Podziat gruntéw pod wzgtlem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgtlem przydatnéci do budowy nasypéw podano w OST
D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnycbprzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. §rpreydatne do budowy
nasypow mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stamovadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwolenienzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow,lridgc nadmiarem
objetosci rob6t ziemnych, zostaly za zggdinzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza
teren budowy z przeznaczeniem innym budowa nasypow lub wykonanie prac etiych
kontraktem, Wykonawca jest zobagany do dostarczenia rownosuveej obgtosci gruntéw
przydatnych zeérédet wtasnych, zaakceptowanych przezyhera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypéw, ékme w OST D-
02.03.01 pkt 2.4, powinny ktywywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie
terenéw na odklad natg do obowhzkéw Zamawiajicego, o ile nie okrdono tego inaczej
w kontrakcie. Iynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérych
czasowa nieprzydatdd wynika jedynie z powodu zamarzwmia lub nadmiernej
wilgotnosci.



2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien kiymaterialem odpornym na dziatanie wilgo&ipdowiska
agresywnego chemicznie i biologicznie oraz temperatupwifien by to materiat bez
rozdat, dziur i przerw cigtosci z doby przyczepnécia do gruntu. WiHciwosci
stosowanych geosyntetykéw powinnyébggodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentac]
projektova. Geosyntetyk powinien posia¢laproba¢ techniczna wydanprzez uprawnios
jednostk.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdkem wysadzinow&zi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnienie| Jed- Grupy gruntow
wiasciwosci nostki | niewysadzinowe ytplive wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty| - zwietrzelina |~ 9lina piasz-
- Zwir gliniasta czysta
, Zwigzla,
— pospotka ~ rumosz glina
- piasek gruby gliniasty 2wiczha,
- piasekéredni |- zwir gliniasty glina pylastal
— piasek drobny| - pospoika zwiczta
- zuzel gliniasta |- i, it piaszczys-
nierozpado ty, it pylasty
bardzo
wy wysadzinowe
— piasek gliniasty
- pwt, pyt piasz-
czysty
- (glina piasz-
czysta,
glina, glina
pylasta
- it warwowy
- Zawartcé
czastek %
110,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
10,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢
bierna Hy m <1,0 11,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
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3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przysipujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykézsig

mozliwoscig korzystania z nagbujgcego sprgtu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (nadzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczitg.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow clepli, zgarniarki,
réwniarki, urzdzenia do hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochodyysiowe, t&mocigi
itp.),

- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i uktadania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw Wykonawca pewinuzywat
odpowiedniego sprzu zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powiniesost®
sprztu mogicego spowodowauszkodzenie ukladanego materiatu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogl6lne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinieé dgstosowany
do rodzaju gruntu (materiatu), jego elpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do
odleglaci transportu. Wydajn@ $srodkéw transportowych powinna by ponadto
dostosowana do wydajdc sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwickszenie odleghxi transportu ponad warfoi zatwierdzone nie me@ by
podstaws roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwiekszone odlegkxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadlba aby transport, przenoszenie, przechowywanie i
zabezpieczanie geosyntetykéw byly wykonywane w sposopaieodujcy mechanicznych



lub chemicznych ich uszkodie Geosyntetyki wraiwe na $wiatlo stoneczne powinny
pozostawé zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudadaan

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 nAgyania
ogolne” pkt 5.

5.2. Dokladnaié¢é wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, sidpoojektowanej
nie powinny by wicksze nt = 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanychednych
rob6t ziemnych nie mi@ przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie me r&ni¢ sic od szerokéci
projektowanej o wjcej nz = 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mée
wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnomdi¢ si¢ od projektowanego o weej niz 10% jego
wartasci wyrazonej tangensemgka. Maksymalne nieréwrici na powierzchni skarp nie
powinny przekracza+ 10 cm przy pomiarze tat3-metrows, albo powinny by spetnione
inne wymagania dotygze nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni
skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce réwndci powierzchni dna wykopu
oraz pochylenia i réwriei skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowe;j i
SST.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezalenie od budowy urgdzen, stanowicych elementy systemoéw
odwadniagcych, ugtych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile
wymagaj tego warunki terenowe, wykotaurzagdzenia, ktére zapewspiodprowadzenie
wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych thl, znbezpieczy grunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obos4 takiego wykonywania
wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania robét
spadki, zapewniage prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktore
spowoduje ich diugotrwat nieprzydatnéé, Wykonawca ma obowkek usungcia tych
gruntéw i zasipienia ich gruntami przydatnymi na whasny koszt bez jakalkek
dodatkowych optat ze strony Zamawdeggo za te czynrigi, jak rowniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wéd do istnigjych zbiornikbw naturalnych i ugdzen
odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja
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5.4. Odwodnienie wykopoéw

Technologia wykonania wykopu musi uglisvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w
calym okresie trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopowwpmo pos¢powa w
kierunku podnoszeniacshiwelety.

W czasie robét ziemnych nalg zachowé odpowiedni spadek podiny i nad&
przekrojom poprzecznym spadki, uatiaviajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymaganiadsf poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy @i% w przypadku
gruntdw niespoistych. Nalg uwzgkdni¢ ewentualny wplyw kolejnéci i sposobu
odspajania gruntow oraz termindw wykonywania innych rohét spetnienie wymaga
dotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobét ziemnych.

Zrodta wody, odstorite przy wykonywaniu wykopow, natg uja¢ w rowy i /lub
dreny. Wody opadowe i gruntowe najeodprowadzi poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnydwykonane zgodnie z dokumentacj
projektovg i SST. Szerok& dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiardéw
projektowanych o wicej niz + 5 cm. Doktadné¢ wykonania skarp rowow powinna by
zgodna z okrdong dla skarp wykopéw w OST D-02.01.01.

5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki naltey uktada taczac je na zaklad zgodnie z dokumentacj
projektows i SST. Jeeli dokumentacja projektowa i SST nie pogl&jaczej, przylegajce
do siebie arkusze lub pasy geosyntetykow naleklada z zaktadem (i kotwieniem)
zgodnie z instrukegj producenta lub decygzprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, pglev uzgodnieniu z laynierem,
przykry¢ to uszkodzenie pasami geosyntetyku na déegoszerokdci wiekszej 0 90 cm od
obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewidujegsutozenie geosyntetyku powinna by
réwna i bez ostrych wyspow, mogcych spowodowéauszkodzenie geosyntetyku w czasie
uktadania lub pracy. Metoda ukfadania powinna zapévwmizyleganie geosyntetyku do
warstwy, na ktorej jest uktadana, na catej jej powierzclBeosyntetykOw nie naky
nachgat lub powodowa ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nad dotami. Nie
dopuszcza si ruchu maszyn budowlanych beZpednio na ulgonych geosyntetykach.
Nalezy je przykry¢ gruntem nasypowym niezwtocznie po zdoiu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakeoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.



6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na Korrgodnaci z
wymaganiami specyfikacji okélnymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektow.
Szczego6lp uwag nalery zwrdcié na:
- whkasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wystow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania robét

Czynndaci wchodzce w zakres sprawdzenia jakd wykonania robét okrdono w
pkcie 6 OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje
tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ badai i pomiaréw
1 | Pomiar szerokai korpusu |Pomiar tdma, szablonem, fat o dlugaci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m ng
2 | Pomiar szerokai dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m [na
rowow tukach o RJ 100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m
3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére buglaatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem gdnych w odstpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wipliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zagszczenia okréda¢ dla kazdej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej aiw trzech punktach n
1000 nt warstwy

D

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o
wiecej niz = 10 cm.
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6.3.3.Szerokd¢ dna rowow

Szerokd¢ dna rowdw nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wjcej
niz+ 5 cm.

6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rz¢gdne korony korpusu ziemnego nie mogroznic sie od rzdnych
projektowanych o wicej niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie nie r&zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o ¢gej niz
10% wartdci pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.R6wnai¢ korony korpusu

Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzonegt&metrova, nie mog
przekracza 3 cm.

6.3.7.R6wnai¢ skarp
Nieréwndgici skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzomgpr
pomiar niwelatorem r@nych wysokéciowych, nie mae dawad réznic, w stosunku do
rzednych projektowanych, wkszych ni -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagzszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien
by¢ zgodny z zalaonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntdia
ktérych nie mana okreli¢ wskaznika zagszczenia naley okresli¢ wskaznik odksztatcenia
lo, zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach ziemnychkoWawca powinien
przedstawd Inzynierowi swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada
wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowa swojesaitansci w kontakcie z
materiatami, ktére é&dzie oddzield lub wzmacnié przez okres czasu nie kréotszy od
podanego w dokumentacji projektowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie speinigje wymagé podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostan odrzucone. X materiaty nie spelniajce wymaga zostan
wbudowane lub zastosowane, to na polecenigydiera Wykonawca wymieni je na
wihasciwe, na wtasny koszt.



Wszystkie roboty, ktére wykazajwicksze odchylenia cech od oktenych w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny Byponownie wykonane przez Wykonagvoa jego
koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wade za nie majca
zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustkiies i wielké¢ potracen za
obnizon jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,\geméa ogolne”
pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawjest ni (metr szécienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wyaméa ogélne”
pkt 8.

Roboty ziemne uznaje¢sza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowy, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy pfatri@i podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

Zakres czynnéci objetych cery jednostkows podano w OST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Odemia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probaktgw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie &apici biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu sadicenia

nawierzchni podatnych i podta przez obegizenie ptyt
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9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiegohmclBDiM, Warszawa
1978.

11. Instrukcja bada podicza gruntowego budowli drogowych i mostowych,
GDDP,Warszawa 1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych otgztywnych, IBDIM,
Warszawa 1997.

13. Wytyczne wzmacniania podia gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,

Warszawa 2002.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicz@ST) g wymagania
dotyczce wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskgtib

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohk@wgpcs podstaw
opracowania szczegO6towej specyfikacji technicznej (SST9sowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagb6t na drogach krajowych.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach wojewdmdizk
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drég i obegnujykonanie wykopow w
gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okidenia zostaty podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podtazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryctizie
stanowit podiae nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstruk@iwmerzchni
podatnych i potsztywnych [12] powinien charakteryzéwse grup nosnosci G;. Gdy
podiaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy snosci, nalery podiaze
doprowadzt do grupy nénaosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRAT

Og6lne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreslono w OST D-02.00.01
pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu oké&ono w OST
D-02.00.01 pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia roboét

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w OST DE0210pkt 5.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantbiweh stateczn@ w calym
okresie prowadzenia robét, a naprawa uszkadaeynikajgcych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich podcia lub innych odsfpstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty o zdym
stopniu przydatnici do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposéb
uniemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgbstwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanagody layniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinry ®zparednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odklad. O ileyhier dopudci czasowe
sktadowanie odspojonych gruntéw, nale je odpowiednio zabezpieczy przed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemrpowinno
spetig& wymagania, dotycce minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego
w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartéi wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robét ziemnych

Minimalna wartdé¢ | dla:

Strefa autostrad innych drég
korpusu i drég kategoria ruchli kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm odl

powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie si@¢dn
wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nedg
je dogsci¢ do wartdci |s, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mog byé¢
oskgnicte przez bezpwednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to najepodija¢ srodki w
celu ulepszenia gruntu podie, umaliwiajagcego uzyskanie wymaganych waito
wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanidrodki, o ile nie g okreslone w SST,
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptagjyrirerowi.
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Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot
ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztacéh zgodnie z PN-
02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébavarstwy
gruntu (nadktadu) powgj rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszgzaos
nim jedynie ruch maszyn wykomgych € czynndg¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowgdigzkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikgych z niedotrzymania
podanych powsej warunkéw obaiza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopOw polega na sprawdzeniu zgédnp wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroficgegdln uwag
nalezy zwréck na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogaeszeich wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczéw skarp,

¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robpoiich zakaczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie goérnej strefy korpusu w wykopie wedlug wyniagskreslonych w
pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-02.00k0 Y.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-02.0pkB.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrioi podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykop6w w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktadjrmupce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytaeldun

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.



